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Transformada de Radon
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Tranformada de Fourier
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¢Qué mide un TC?

* Mide perfiles de intensidad de radiacién, los que son capturados por

un detector después de pasar a través de un objeto.

 Cada perfil es el resultado de la interaccion de un haz de radiacion

(rayos X) con el objeto a estudiar.
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Pasos en la obtencion de una imagen en TC Tl
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Objeto inhomogéneo, haz polienergético LT:'] ¢Como reconstruimos la imagen en TC? B

* El objetivo de la reconstruccion en TC es obtener la distribucion de
los coeficientes de atenuacion lineal en cada uno de los cortes que

- 'T‘, Eye seran visualizados en imagen.
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éComo reconstruimos la imagen en TC? LT:']

* En términos simples, un algoritmo es un conjunto de reglas o
direcciones para obtener un objetivo especifico a partir de una
entrada especifica.

ALGORITMOS DE
RECONSTRUCCION
ENTC

*En TC, un algoritmo de reconstruccién es un método o proceso
matematico utilizado para reconstruir imagenes (objetivo especifico)
a partir de las mediciones realizadas al objeto (entrada especifica),
proceso llevado a cabo por un sistema computacional (la maquina).




Teorema de Corte Central

« El teorema dice “la transformada de Fourier P(w) de una proyeccion
p(s) obtenida de un objeto, representado por una funcién f(x,y)
obtenida en un dngulo ©, es igual a una linea que pasa por la
transformada de Fourier en 2 dimensiones de f(x,y) en el mismo

dngulo”.

Teorema de Corte Central

Retroproyeccién Simple

Espacio de Radon Espacio de Fourier
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Retroproyeccion Filtrada
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Retroproyeccion Filtrada
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Algoritmos Hibridos

Reconstruccion Iterativa Espacio de Radon Espacio de Fourier
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Siemens

‘Advanced modeled iterative reconstruction Siemens
Forward projected model-based iterative reconstruction solution  Canon
Iterative model reconstruction Philips

VEO (MBIR) | Nombre de producto (model-based iterative reconstruction) GE

Algoritmos MBIR

Algoritmos Iterativos

Espacio de Radon Espacio de Fourier
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Reconstrucciéon Helicoidal El Reconstruccion Helicoidal
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Espacio Objeto Espacio de Radon

Objeto el Sinograma e d Interpolacion .
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Reconstruccion FDK ﬂ Reconstruccion FDK
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Despliegue de imagen en TC

* El coeficiente de atenuacion lineal no es muy descriptivo. Ademas es muy

D es p | | eg u e d e I m a ge n e n TC dependiente de la energia del haz de radiacion.

* Esto limita la comp. ion de ima k idas con diferentes voltajes y filtros.

* Debido a ello se utiliza en TC una escala relativa de valores para representar los
tejidos conocida como Escala de Numeros TC o Unidades Hounsfield.
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Escala de NUumeros CT
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Escala de Numeros CT
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Ancho de Ventana (Window Width)

= Determina el rango de N°s CT expresados en la escala de .
grises total. .
= Ejemplo: R BRI )T oy
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Ancho de Ventana (Window Width)

A mayor WW — disminuye el contraste.
A menor WW — aumenta el contraste.

ivel de Ventana (Window Level)

= Marca el punto medio de la escala de grises (SIEMPRE).
= Puede ser asignado cualquier N° CT.
= Determina el ennegrecimiento de la imagen.
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Nivel de Ventana (Window Level)

= Marca el punto medio de la escala de grises (SIEVIPRE).
= Puede ser asignado cualquier N° CT.

= Determina el ennegrecimiento de la imagen.
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¢Qué se despliega en laimagen de TC?

Nivel de Ventana (Window Level)

= Marca el punto medio de la escala de grises (SIEMPRE).
= Puede ser asignado cualquier N° CT.

= Determina el ennegrecimiento de la imagen.
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