Proyectos Robotica




Instrucciones generales

e El equipo docente les guiara como tutores de los proyectos, coordinando
reuniones periodicas.

e Pueden trabajar en equipo. Mientras mas grandes los equipos mas se
esperara de ustedes.

e Pueden proponer sus propios proyectos.

e Trabajaran en simulacion, sin embargo, dependiendo de los avances y
robustez del proyecto, pueden probarlo en robots reales (a coordinar con el
equipo docente).

e Una vez definido el proyecto, se deben definir los alcances que este tendra.



Robots a utilizar

GAZEBO



IndiJones: Automatic Exploration and Mapping of an

Unknown environment

Objetivo: Desarrollar una politica de
exploracion para que un robot movil
genere un mapa completo de un
entorno desconocido. El proyecto
incluye la configuracion de herramientas
de mapeo y navegacion, el uso de un
escaner laser para deteccion de
obstaculos, y la implementacion de una
estrategia de exploracion autonoma.




El aspirante

Objetivo: Desarrollar un algoritmo de
planificacion de ruta para que un robot
aspiradora cubra todo el plano de un
entorno sin colisionar con obstaculos.
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His name is “Higgins".
35cm / 9cm high/2.8¢g
DOES NOT BITE !

= Roomba app info:

Battery: 3%

Dust bin: 190%

”‘%My husband left our bungalow door openznd
5 “:IUF Rf)omba escaped !!! We followed his

l wﬁamng track for 4 Km down to the beach
Swrr. Ve lost his trail. HIGGINS CANNOT
M2 Please help us to bring Higgins back!
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El Paparazzi: Autonomous Person Following

Objetivo: Implementar un sistema de
deteccion y seguimiento de personas
utilizando una camara para identificar a
la persona y sensores para estimar la
distancia. El robot debe ser capaz de
acercarse o seguir a la persona de
manera autonoma, utilizando
herramientas de navegacion de ROS.




F.AM.O.U.S.: Autonomous Person Avoidance

Objetivo: Disenar, implementar y
validar un sistema roboético autonomo
capaz de detectar y evadir de manera
eficiente y segura a un agente externo
en un entorno dinamico.




Sus propuestas!

Ustedes también pueden proponer sus
proyectos al equipo docente. Deben
estar relacionados a las tematicas del
curso, ser realistas y abordables.
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I y tu palta pal desayuno?
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Shaaaa larevolucion de las maquinas
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