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Resumen: Geometria Analitica

1. Distancia entre dos puntos

Dados dos puntos A(x1,y1) v B(z2,y2), la distancia entre ellos es:

d= /(22— 21)>+ (Y2 — y1)2

2. Punto medio de un segmento

El punto medio M del segmento que une A(xy,y1) vy B(za,y2) es:

M- ($1+$2 Z/1+y2)‘
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3. Pendiente de una recta

La pendiente m de la recta que pasa por los puntos A(xy1,y1) y B(z2,y2) se calcula como:

Y2 — U1
m:
To2 —T1

) I 7‘&372.

4. Ecuaciones de la recta

e Forma punto-pendiente: Si la pendiente es m y pasa por el punto (z1,4;):
y =y =m(z —z).

e Forma general: Az + By + C =0, donde A, B,C € R.

e Forma explicita: y = mx + b, con pendiente m y ordenada al origen b.

5. Perpendicularidad entre rectas

Dos rectas son perpendiculares si el producto de sus pendientes es igual a —1. Si las
pendientes de las rectas son m; y ms, se cumple:

my - mg = —1.

7. Circunferencia

La circunferencia es el lugar geométrico de los puntos equidistantes a un punto fijo (centro).

e Ecuacién general:
(x =)+ (y — k)* =12,

donde (h, k) es el centro y r el radio.



Resumen: Cdnicas

Resumen General

1. Elipse: Suma de distancias constante (e < 1).
2. Parabola: Equidistancia a foco y directriz (e = 1).

3. Hipérbola: Diferencia de distancias constante (e > 1).

1. Elipse

La elipse es el lugar geométrico de los puntos cuya suma de distancias a dos puntos fijos
(focos) es constante.

y—y0)?
b2

e Ecuacién estdndar: (m;§")2 + =1, con a > b.
e Centro: (xg, o).
e Focos: (zg % ¢,y0) (horizontal) o (zg,yo & ¢) (vertical), donde ¢ = v/a? — b2.

e Excentricidad: e = £, con 0 <e < 1.

2. Parabola

La pardbola es el lugar geométrico de los puntos equidistantes a una recta fija (directriz) y
a un punto fijo (foco).

e Ecuacién estandar: (y—vo)? = 4p(x—1) (horizontal) o (z—x0)? = 4p(y—yo) (vertical).
e Foco: (xg+ p,yo) (horizontal) o (zg,y0 + p) (vertical).
e Directriz: z = xy — p (horizontal) o y = yo — p (vertical).

e Fxcentricidad: e = 1.

3. Hipérbola

La hipérbola es el lugar geométrico de los puntos cuya diferencia de distancias a dos
puntos fijos (focos) es constante.

e Ecuacién estandar: (x_aﬁ‘”g - (9_1)32’0)2 = 1 (eje real horizontal

(eje real vertical).

) o (y—ago)2 _ (ﬂc—bﬂgo)2 =1

Centro: (zg,yo).
e Focos: (zg % ¢,y9) (horizontal) o (zg,yo & ¢) (vertical), donde ¢ = va? + b2

b

a

Asintotas: y — yo = +2(x — z0) (horizontal) 0 x — zg = £2(y — yo) (vertical).

Excentricidad: e = £, con e > 1.



