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Tabla de limites y derivadas C1
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Si P(x) = Z apz® y Qz) = Zbkxk son polinomios con a,,, b, # 0, entonces

k=1 k=1
0
P |7
lim =
T—00 Q(fﬂ) 00

sin<m

sin=m

sin>my ay,b, tienen el mismo signo

—00  sin>my ay,b, tienen distinto signo



