DFI - FCFM - UChile

MECANICA - FI2001-01 - Otofio 2021
Prof. Hugo F. Arellano

Sistemas de coordenadas
VERIFICADA

Coordenadas rectangulares.- Se basa en la construccién de tres ejes rectilineos ortogo-
nales. Se utilizan tres pardmetros, x, y y z, para defir completamente la ubicacién de un
cuerpo en el espacio. Asociados a estos pardmetros estdn los vectores unitarios (&, Y, 2).
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Los vectores posicidn, velocidad y aceleraciéon quedan dados por

r=cZ+yy+z2 (la)
V=t +yy+i2=0v,T+v,y+uv.2 (1b)
A=TX+JY+22=0, T+ 0 Y+0.2=a,T+a,§+a,2 (1c)

Coordenadas cilindricas.- Se utilizan dos parametros de longitud y uno angular. Los
parametros, p, ¢ y z definen completamente la ubicacién de un cuerpo en el espacio.
Asociados a estos pardmetros estan los vectores unitarios (p, ¢, 2)
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r=pp+zz (2a)
T=pp+pod+i2=10,p+ 050+ 0,2 (2b)
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a=(p— pop?) +;a(p2¢)¢+zz:app+a¢¢+azz (2¢)



Coordenadas esféricas.- Se basa en un pardmetro radial y dos angulares. En su cons-
truccién se usan dos ejes rectilineos ortogonales. Los parametros, r, 0 y ¢ definen com-
pletamente la ubicacidon de un cuerpo en el espacio. Asociados a estos pardmetros estan
los vectores unitarios (7, 0, é) Al angulo 6 se le denomina dngulo polar en tanto que a

¢ se le denomina dngulo azimutal.

Los vectores posicion, velocidad y aceleracion quedan dados por
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