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AUXILIAR #1

1. Sea Xi,..., X, una MAS del modelo de Poisson con parametro 6 > 0 . Es decir, las v.a. X; son iid
con ley de Poisson dada por

Po(X; =k)=e %08 /!, k=0,1,2,....

Interesa estimar la funcién g(6) = e 0 — Py(X; = 0), para lo cual se proponen dos estimadores:
1 n
B = 3 Aoy () = a
i=1

donde a es una constante positiva.
a) Determinar el espacio de pardmetros.
b) Calcular el Error Cuadratico Medio de cada uno y determinar si son insesgados o no.
2. Supdngase que las variables aleatorias X1, ..., X, constituyen una muestra aleatoria simple (MAS)
de tamano n (n > 2) de una distribucién uniforme sobre el intervalo (0, ), con pardmetro ¢ desco-

nocido (0 > 0) que se debe estimar. Recuerde, ademas, que para cualquier estimador g1 (X1, ..., X,)
de g(6), el Error Cuadratico Medio ecmg(g1) estd dado por la ecuacién

ecmg(g1) = Eo[(91 (X1, ..., X)) — 9(9))2]'

a) Explique por qué el estimador §; (X1, ..., X,)=2X,, es estimador inadmisible de #, donde X,, =
% E?:l Xi.
b) Determine ecmgy(g1).

c) Sea Y, = méx{Xi,...,X,} y considere el estimador §2(X1,...,X,) =Y, de 0. Determine el
Error Cuadréatico Medio de gs.

d) Demuestre que para n = 2, ecmg(g1) = ecmg(ga).

e) Demuestre que para n > 3, el estimador go domina al estimador g;.



