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Calculamos el momentum angular (que se conserva)
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hacemos el c. o
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Estamos trabajando para usted
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Procedamos a hacer los productos cruz
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reemplazamos en la ec. maestra
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c) Con Ó ) usamos trucazo de mecánica

ÜDOÍ = 9 sin⊖ ' - 2ricos⊖ '
- sí sin⊖ 'cosa | fd⊖

'

do' T2

Ü' ⊖
'

o
'

| ÉDÜ =

9g / sin⊖ ' do
'
- 212 | cosa' do '

-
sí/Én-0 casado'

Éi = w. 6o
.

6o 60

¥ - MÍ = - cosa |
"

-
Mi sin⊖ '

/
.

+ SÉ cos |
"

6o.
6o .

⇔ Ó '
(E)=) Wi - 2¥ cosa + 9- -41.2sino '+2%: + ricos⊖ '

-E
R 4


