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b) Aplicacién: Distribucién Normal

La distribucién normal es un modelo tedrico de estadistica y probabilidad. Este describe una
multitud de fendémenos como el comportamiento de la estatura, peso, puntajes de la PTU, ete, y
es caracterizada por la siguiente funcién (llamada de densidad):

1 =l z—py2
f (z) = WCT( )
donde yt € R y o > 0 son denominadas la media y desviacién estdndar, respectivamente.
En base a esto, determine:
1) Dominio, signos y asintotas de f.
2) Crecimiento por intervalos, ademis de médximos y minimos de f, locales y globales.
3) Convexidad por intervalos, ademis de puntos de inflexion de f.
4) Recarrido de f y bosqueje su griifico.
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b) Aplicacién: Error de Aproximacién
Demuestre que, al aproximar f(x) = %? por su polinomio de Taylor de orden 1 en torno a xg = 1

en el intervalo (1, €], el error asociado no supera a (¢ — 1)%
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