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FISICAS Y MATEMATICAS
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DE CIENCIAS

PROGRAMA DE CURSO

Cddigo Nombre

EL5206

Laboratorio de Inteligencia Computacional y Robética

Nombre en Inglés

Computational Intelligence & Robotics Laboratory

scT Unidades Horas de Horas Docencia | Horas de Trabajo
Docentes Catedra Auxiliar Personal
6 10 5 0 5
(Laboratorio)
Requisitos Caracter del Curso

EL5106 Inteligencia Computacional

Electivo - Nucleo de Linea de
Especializacidn

Resultado de Aprendizaje del Curso

Al final del curso se espera que el estudiante:

1. Comprenda las nociones de mineria de datos, procesamiento digital de imagenes, y

robdtica.

2. Disefe y evalle soluciones a problemas de mediana complejidad en una de las tres areas
de aplicacion: mineria de datos, procesamiento digital de imagenes y robdtica mavil.

Metodologia Docente

Evaluaciéon General

La metodologia de trabajo serda activo-
participativa, en donde se desarrollaran:

e (Catedras expositivas.
¢ Sesiones demostrativas.
e Laboratorios.

La evaluacion permitird que los estudiantes
demuestren los resultados de aprendizaje
alcanzados en los distintos momentos del
proceso de ensefanza, siendo éstos:

e Laboratorios.

¢ Informes.

e Presentaciones Orales.
¢ Controles de Lectura.

El examen darda cuenta del resultado de

aprendizaje del curso.




 ficfr

FACULTAD DE CIENCIAS
FISICAS Y MATEMATICAS
UNIVERSIDAD DE CHILE

Unidades Tematicas

Numero

Nombre de la Unidad

Duracion en Semanas

1 Mineria de datos (Data Mining)

3 Semanas

Contenidos

Resultados de Aprendizaje de la
Unidad

Referencias a
la Bibliografia

1. Obtencion de

2. Seleccién de

3. Clasificacion.

4. Medidas de desempefio,
extraccion de conocimiento. el

datos,
muestreo, filtrado y normalizacion.
caracteristicas, | 1.
clustering, pre-procesamiento.

limpieza,
estudiante:

reglas, | 2.
punto de

econdmico.

Al final de la unidad se espera que el

Disefie algoritmos, métodos y/o
arquitecturas de control
resolver un problema real.
Evalue distintas soluciones desde

para

vista técnico-

[1]Cap. 1-3

Numero Nombre de la Unidad Duracién en Semanas
2 Procesamiento de Imagenes 3 Semanas
. Resultados de Aprendizaje de la Referencias a
Contenidos . o ,
Unidad la Bibliografia
1. Adquisicién de imagenes. Al final de la unidad se espera que el | [2] Cap. 1-3
2. Pre-procesamiento de imdgenes, | estudiante:
extraccion de caracteristicas. 1. Comprenda las nociones de un
3. Deteccidén de objetos y clasificacion. sistema de procesamiento de
4. Optimizacion con algoritmos imagenes.
evolutivos. 2. Aplique herramientas de
inteligencia computacional al
procesamiento digital de
imagenes.
3. Utilice herramientas de apoyo
computacional.
Numero Nombre de la Unidad Duracién en Semanas
3 Robdtica Mdvil 3 Semanas
. Resultados de Aprendizaje de la Referencias a
Contenidos . o ,
Unidad la Bibliografia
1. Sensores, actuadores, sistemas de | Al final de la unidad se espera que el | [3] Cap. 1-9,
locomocién, arquitecturas de | estudiante: 19-25
control, tipos de robots. 1. Comprenda los principios de
2. Control basico de un robot movil. funcionamiento de un robot.
3. Técnicas de aprendizaje para la | 2. Aplique técnicas de inteligencia

obtencion de conductas en robots
moviles auténomos.

computacional a la robdtica
moévil.

3. Comprenda los desafios de
diseio de robots moviles

auténomos.
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Numero Nombre de la Unidad Duracién en Semanas
4 Disefio y Evaluacién 6 Semanas
. Resultados de Aprendizaje de la Referencias a
Contenidos . s ,
Unidad la Bibliografia

El estudiante opta por una experiencia de | Al final de la unidad se espera que el | [1]
profundizacién en una de las tres areas de | estudiante: [2]
aplicacién: 1. Disefie algoritmos, métodos y/o | [3]

Mineria de Datos.

Procesamiento Digital de

arquitecturas de control
resolver un problema real.

para

Imagenes. 2. Evalue distintas soluciones desde
e Robdtica Mavil. el punto de \vista técnico-
econdémico.
Se ofrecera al estudiante una bateria de
posibles experiencias.
Bibliografia

Bibliografia Basica

[1] LAROSE, D.T., Discovering Knowledge in Data. ). Wiley Press, 2005.
[2] GONZALEZ, R.C.,, WOODS, R.E. Digital Image Processing. Segunda Edicidn. Prentice

Hall, 2002.

[3] SICILIANO, B., KHATIB, O. Springer Handbook of Robotics. Springer, 2008.

Bibliografia Complementaria

[4] FALLAD, U. M., PLATETSKY-SHAPIRO, G., SMYTH, P., UTHURUSAMY, R. Advances in
Knowledge Discovery and Data Mining. AAAI Press/ The MIT Press, 1996.
[5] PAYLE, D. Data Preparation for Data Mining. Morgan-Kaufmann Press, 1999.
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