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Guia de ayuda SRNI

Para la correcta descripcién del movimiento usando un sistema de referencia NO inercial es adecuado definir las
siguientes fuerzas ficticias.
1 Fuerza Traslacional

Es la fuerza que siente un objeto de masa m descrito sobre un SRNI cuando el origen O’ del SRNI acelera con
respecto a un origen O situado en un sistema de referencia inercial, La definicién de esta fuerza es la siguiente

Ftras =-mA

2 Fuerza de Coriolis

Es la fuerza que siente un objeto de masa m descrito sobre un SRNI cuando el SRNI rota con respecto al
sistema de referencia inercial, y ademads la velocidad del objeto, medida en el SRNI, es no nula. La definicién de
esta fuerza es la siguiente.

E.pp = —2mQ x ¢

3 Fuerza Centrifuga

Es la fuerza que siente un objeto de masa m descrito sobre un SRNI cuando el SRNI rota con respecto al
sistema de referencia inercial, y ademas la posicién del objeto es en general no nula. La deifinicién de esta fuerza
es la siguiente.

—

Foopt —mS x (2 x 7)

4 Fuerza azimutal

Es la fuerza que siente un objeto de masa m descrito sobre un SRNI cuando el SRNI rota aceleradamente con
respecto al sistema de referencia inercial, y ademas la posicién del objeto es en general no nula. La deifinicién de
esta fuerza es la siguiente.

Segunda Ley de Newton

De esta forma se puede escribir la segunda ley de Newton usando la descripcion sobre el SRNI

_»/ . o
ma = Z Freales + Z Fficticias

En doénde las fuerzas reales corresponden a las ya estudiadas en las secciones previas del curso, por ejemplo las
normales, tensiones, peso, etc.

Contactar por mail en caso de errores y sugerencias. 1 edgardo.rosas.c@Qgmail.com



