PROGRAMA DE CURSO

EL4003

Al final del curso se espera que el estudiante:
auténomos.

sus sub-sistemas principales.

Electivo

1. Comprenda principios organizativos de sistemas avanzados de robética y sistemas
2. Analice y evalle el funcionamiento y el rendimiento de sistemas robéticos actuales y de

3. Conozca las tecnologias utilizadas en los sistemas robéticos actuales.

Se haran clases expositivas por parte del
profesor apoyadas por transparencias,
diapositivas y simulaciones computacionales.
Se realizaran  ejercicios, trabajos de
investigaciéon y presentaciones de los
estudiantes.

El trabajo a ser desarrollado considerara de
manera importante el analisis critico de
articulos cientificos y el estudio personal de
nuevas metodologias y paradigmas en el
ambito de la robdtica moévil y los sistemas
auténomos.

La evaluacion sera definida por el profesor del
curso cada vez que éste se dicte.




Unidades Tematicas

: dos e Robdtica y Sistemas Auténomos

Topicos avanzados en el area de la
robética y los sistemas auténomos,
que por lo reciente de su temética no
estén siendo cubiertos por los cursos
regulares  con la  profundidad
adecuada.

1. Comprende principios
organizativos de sistemas
avanzados de robotica y sistemas
auténomos.

2. Analiza y evalla el
funcionamiento y el rendimiento de
sistemas robéticos actuales y de
sus sub-sistemas principales.
3.Conoce las tecnologias utilizadas
en los sistemas robéticos actuales.

Articulos en
revistas de
robdtica.

La bibllogafla depneré del tépico especifico que se imparta. Dado lo novedoso de los

topicos, se usaran principalmente como material de consulta articulos publicados
recientemente en revistas del 4rea de robdtica y sistemas auténomos, tales como:
- IEEE Transactions On Robotics (IEEE Press)

- IEEE Robotics And Automation Magazine (IEEE Press)

- Intenational Journal Of Robotics Research (Sage Publications Ltd)
- Journal Of Field Robotics (John Wiley & Sons Inc)

- Robotics And Autonomous Systems (Elsevier)

- International Journal Of Humanoid Robotics (World Scientific)

- Autonomous Robots (Springer)

- Robotica (Cambridge University Press)
- Journal Of Intelligent And Robotics Systems (Springer)
- Advanced Robotics (Brill Academic Publishers)
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