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agenda

1. mini tutorial de arduino

2. mini tutorial de componentes
3. discusioén de lluvia de ideas
4. tarea importante




mini tutorial de arduino
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why oh whyyy!

arduino es una plataforma open-source que permite
desarrollar proyectos de hardware y software.

es ideal para ser usado en un ambiente educacional, pues es
de bajo costo y facil manejo y uso.

52 BERUCHEF
753 PROVELTH




placas de desarrollo
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©® sketch_oct09 | Arduino 1.8.3

VFiIe Edit Sketch Tools He]p

sketch_oct09a

arduino IDE

entorno de desarrollo para
arduino, disponible online o
sin conexion.

arduino IDE sin conexion
requiere descarga e
instalacion.



9@ sketch_oct09% | Arduino 1.8.3

T . monitor Serial

< o5 o CEERY ©
(_:D|.; %_ é g- QC.) li S‘keICh_OCIL(J)Ba{
- = —_— - roid setup A
(@) - (@) (oR // put your setup code here, to run once:
3 5
= }
void loop() {
// put your main code here, to run repeatedly:
}
editor
verificar placa en
Tools>Board>
verificar puerto en Tools>Port>
notificaciones Arduino/Genuino Uno on COM3
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arduino UNO

microcontrolador:
ATmega328P - 8 bit

SRAM: 2 KB

EEPROM: 1 KB

voltaje de operacion: 5V

ARDUINO.ORG
MADE IN ITALY

corriente DC I/0 Pins: 40 mA
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1. reset

2. comunicacion
USB
3. alimentacion
externa
4. pins digitales
5. ledintegrado
6. pinsde
. ~ alimentacion
=l 7. pins analogos
~ pins PWM
Lp2 BEAUCHEF
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arduino IDE (software)

declarar variables
inicializacién de variables (1/0)
escribir programa

(verificar y) subir al arduino

Qo0 T o
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@O ejledrgb | Arduino 1.8.3

File Edit Sketch Tools Help N
New Ctrl+N
Open... Ctrl+0
Open Recent >
Sketchbook >[de - azul &
Examples : &
Close Ctrl+W Built-in Examples L
Save Ctrl+S 01Basics Al
Save A Ctrl+Shift+S 02.Digital ] BlinkWithoutDelay
03.Analog b Button
PageSetup  Ctrl=Shift+P 04.Communication b Debounce
Brigt Glik:P | 05.Control i DigitallnputPullup
Preferences Giil:Comma 06.Sensors 3 StateChangeDetection
| 07.Display b toneKeyboard
i 08.5trings : toneMelody
09.USB 3 toneMultiple
10.StarterKit_BasicKit 3 tonePitchFollower
11.ArduinolSP > '
Examples for any board
Adafruit Circuit Playground >
Bridge >
Esplora >
Ethernet >
Firmata >
GSM > v

LiquidCrystal >
Robot Control
Robot Motor
SD

Servo

Arduino/Genuino Uno on COM3

arduino IDE tiene sus propios ejemplos. encuéntralos en

©® Button | Arduino 1.8.3

File Edit Sketch Tools Help

// constants won't change. They're used here to v

Arduino/Genuino Uno on COM3
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mini tutorial de componentes
(de battlebots)



motores
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motores - motor dc

motor DC e A




motores - motor stepper (paso a paso)

motor stepper




motores - brushless (sin escobillas)

motor brushless



control de motores
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control de motores

positivo (+)

)

negativo (
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control de motores

positivo (+)

negativo (-)
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motores

Driver /

Controlador de
motores




motores - control de motor dc

motor driver dc
eléctrico controlar direccion y
velocidad del motor




motores - control de motor dc - conexiones

bateria
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motores - otros controladores

motor stepper + motor brushless + ESC
driver (electronic speed controller)




motores - caso especial: servomotor

Motor

eléctrico

+ controla
dor
+ encoder




motores - aspectos a considerar

voltaje de operacion

potencia utilizada

corriente en modo continuo

corriente en detencién (stall) -~

torque en modo continuo

torque en detencion (stall) — ~ tipo de

controlador/driver a

utilizar
cables de conexion




motores - comparacion (muuuuy light)

precio velocidad precision  controlador
DC bajo bajo alta baja puente H
(mayor al
usar
reduccion)
Stepper medio alto baja alta driver
(estatico) (depende stepper
del paso)
Brushless alto medio alta baja ESC
Servo relativo alto depende de la | alta incluido
reduccion




comuhnicacion - serial

el arduino se
comunica con la
® computadora a
aREE S través de los
- e pines 0 (RX

= O®UNO entrada) y 1 (TX

Arduino” Salida)




comuhnicacion - serial

sketch_jan27a | Arduino 1.0.3 ==

Archivo Editar Sketch Herramientas Ayuda puerto Se”al

sketch_jan27a §

int input; A Enviar

void setup(){
Serial.begin(9600);
}

wvoid loop(){
if (Serial.available{)>0){

input=Serial.read():

Serial.println(input);

v Desplazamiento automéatico |No hay fin delinea | | 9600 baud |




comuhnicacion - serial

sketch_jan27a | Arduino 1.0.3 = =

Archivo Editar Sketch Herramientas Ayuda

sketch_jan27a §

int input; ~

I Serial.begin(9600); I

¥

wvoid loop(){
if (Serial.available{)>0){

input=Serial.read():

Serial.println(input);

puerto serial

Enviar

Desplazamiento automéatico

|No hay fin de linea + 1960‘0 baud

v i




comuhnicacion - serial

sketch_jan27a | Arduino 1.0.3 = =

Archivo Editar Sketch Herramientas Ayuda

sketch_jan27a §

int input; A

void setup(){
Serial.begin(9600);

} verifica si el otro
. extremo del
if (Serial.awailable()>0){ Canal Se

input=Serial.read(); encuentra
Serial.println(input); disponible
}
}

puerto serial

Desplazamiento automatico

[No hay fin de linea v | (9600 baud

v i




comuhnicacion - serial

sketch_jan27a | Arduino 1.0.3 = =

o s S e s puerto serial

sketch_jan27a §

int input; A

void setup(){
Serial.begin(9600);
}

wvoid loop(){

if (Serial.available()>0){ Ie p|de un ValOr

I input=Serial.read(); I a Ia
Serial.println(input); Computadora
¥
}

v Desplazamiento automéatico |No hay fin de linea + | »960‘0 baud |




comuhnicacion - serial

sketch_jan27a | Arduino 1.0.3 = =

Archivo Editar Sketch Herramientas Ayuda

sketch_jan27a §

int input;

void setup(){
Serial.begin(9600);
}

wvoid loop(){
if (Serial.available{)>0){

input=Serial.read():

I Serial.println(input) ’

}
}

el arduino
imprime el
mismo elemento
que se le envié

puerto serial

Desplazamiento automatico

[No hay fin de linea v | (9600 baud

v i




comunicacion - bluetooth

placa hc-06




comunicacion - bluetooth

sketch_mar19a §

1 #include <SoftwareSerial.h>

SoftwareSerial miSerial(2,3); // RX, TX respectivamente

. XL
|
Wt

48 void setup() {
5 Serial.begin(9600);
3 miSerial.begin (9600);
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energia

baterias fuente de poder fuente step-up/
step down



energia

baterias

Pilas bateria de

_ PowerBank .
alcalinas litio




energia

precio durabilidad volt/ eco friendly
ampere
pila alcalina | bajo bajo™* el limite esla | existen
creatividad recargables,
(medio) pero de bajo
rendimiento
powerBank | medio/alto alta™ el limite es el | earth lover
(depende de | bolsillo
la calidad) (medio)
bateria de medio/alto medio** el limite es el | existen
litio bolsillo (de recargables
todo)

** véase el concepto de mAh



https://es.wikipedia.org/wiki/Amperio-hora

energia

fuente de

voltaje asignado

\ .
ampere consumido

e ¥ 2 —~ regulador de volt
!

regulador de amp




energia

> fuente step /step
reduce el voltaje
(step down) ueno
o onito
arato

incrementa el voltaje
(step up)

<




otros: cables e interruptores

hembra - hembra
macho - macho
macho - hembra




otros: led y buzzer
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