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Unidad 1:- |

Errores:

= Errores sistematicos: Se minimiza mejorando las mediciones, es controlable.

= Errores aleatorios: Se minimiza realizando muchas mediciones, NO es controlable, pero al
menos es Gaussiano.

Probabilidad:

Propagacién de errores Cuando realizamos operaciones bdsicas con valores x de la forma
T = Tmedio £ 0, podemos entenderlo como si operaramos gaussianas, a continuacién se presentan

las 4 operaciones bésicas.
(a8a) + (b= 6b) = (a+b) = \/(5a2 + 5b2)
(a+da)—(b£db)=(a—0b)+ \/m

(a + da)(b+ db) = (ab) £ (ab)4/ (%)2 + (%6)2

i ==

Error en una funcién (Taylor):

flaxdx) = f(a) £ gi(a)éa
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Unidad 2: - |

Método de Verlet Consiste en la aproximacién de la pendiente con una cantidad de puntos
discreta, esta aproximacién en primer orden puede realizarse con un acercamiento tanto desde la

izquierda como desde la derecha.

Unidad 3:.-
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Centro de masas En un sistema de N particulas de masa m; y posicién 7; para cada particula

tendremos que:

o = doTim;
2. m;

oo D0
> m;

. = > am;
>.m;

Energia En un sistema de particulas nos encontramos con mas componentes para la energia
cinética, éstas son la componente rotacional y la traslacional (la tltima es conocida desde F11001).

1
Kiras = §MU§m

1

Kot = 5J'wZ

1 1
Kot = =Mv? + §Iw2

2
Uy = Mghem

Momentum lineal de un sistema de particulas

P = § Vi = Vem My
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Unidad 4:.-

Torque: El torque es un efecto de la fuerza aplicada en un sistema de particulas, y genera
rotaciones.

— —

T; =7 X F;
@:M(T;mX§)
Zﬁ'zﬁfo

Condiciones de equilibrio estatico: Estar en equilibrio hace referencia a que la dindmica no
altera el estado del sistema, y estatico quiere decir que la cinemética del sistema es nula.

Inercia Es la resistencia al moviemiento en un sentido espacial (al igual que la masa) ya que ésta
depende de la geometria, a continuacion se dejan algunos valores que se utilizan con frecuencia.

= Aro-cento: M R?
= Disco-centro: %M R?
= Disco-didmetro: iM R?
= Barra-centro %mL2

= Barra-extremo %m[ﬂ

Teorema de Steiner Tiene relacién con la relacién de la energia cinética rotacional y traslacional,
se basa que la inercia depende de la geometria.

I,=I., + MR?

Condicién de rodadura No hay deslizamiento

Ax = RAO
v = Rw
a = Ra

Resumen 3



	Unidad 1:
	Unidad 2:
	Unidad 3:
	Unidad 4:

