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Faster R-CNN

Region Proposal Network

lwhere to look

Fast R-CNN

Faster R-CNN: Towards Real-Time Object
Detection with Region Proposal Networks
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Faster R-CNN

Region Proposal Network

Una RPN recibe una imagen de cualquier tamafio y retorna un conjunto
de regiones propuestas (Objectness) k - anchors
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FASTER R-CNN

ANCHORS
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Faster R-CNN

Region Proposal Network

Una RPN recibe una imagen de cualquier tamafio y retorna un conjunto
de regiones propuestas (Objectness)
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Faster R-CNN

Region Proposal Network

ANCHOR
Groundtruth box Anchor box Predicted box
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Faster R-CNN

Region Proposal Network

Loss

L({?’}i}:{fi})= le ZLcis(piap:)

1 * #
+A N, ZE: P Lvigfitet )

Leeg(tin t;) = Rlt; — €)

0.5z2 if |z] < 1
x»mn-:mmih‘;rl (Z)= { 5 il

|lz| — 0.5 otherwise,

CC6204 José M. Saavedra



Faster R-CNN

Region Proposal Network

loU: Intersection over Union
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loU < 0.3 - background
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Faster R-CNN

Fast R-CNN Max-pooling, con vecindad variable
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Fast R-CNN

Fast R-CNN
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Faster R-CNN

Dividir ROl en HxW celdas

Fol Pooling

Clasificador: K+1
Regresor: 4K

K = # clases
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Faster R-CNN

Fast R-CNN

Con respecto a bbox, se procede en forma similar que para los achors.
Siendo el punto de referencia el especificado por la region propuesta.

Regidn Propuesta
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Faster R-CNN

Fast R-CNN

Con respecto a bbox, se procede en forma similar que para los achors.
Siendo el punto de referencia el especificado por la region propuesta.

Regidn Propuesta

P ={Py, Py, Py, By} = D0
ty = (y — Py)/ Py
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Faster R-CNN

Sharing Deep Features

classifier

propo V
Region Proposal Network

CHM
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