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Control de Sistemas No Lineales

Nonlinear Control
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EL4004 Fundamentos de Control de Sistemas Electivo de Linea de Especializacidn

Al término del curso se espera que el estudiante sea capaz de comprender los fundamentos de
la teoria de control no-lineal (métodos y técnicas), que le permitan disefiar y analizar sistemas
de control no-lineales, tanto de tiempo continuo como discreto.

La metodologia de trabajo serd activo-
participativa donde se desarrollaran:

e (Clases expositivas-participativas.

e Ejercicios de caracter tedricos vy
computacionales, con plazos de
entrega.

e Disertaciones orales sobre temas de
investigacion acotados.

e Actividades de aprendizaje en el aula.

La evaluaciéon permitira que los estudiantes
demuestren los resultados de aprendizaje
alcanzados en las distintas etapas del proceso
de ensefianza, siendo éstos:

e Ejercicios.

e Presentaciones.

e Controles

La evaluacion final considerard cumplimientos
de objetivos, y se evaluaréd mediante un
Examen Final.
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Unidades Tematicas

Aspectos Introductorios

5 Semanas

Generalidades de los sistemas no
lineales.

Métodos aproximados para el andlisis
de sistemas no lineales.

Métodos exactos para el analisis de

sistemas no lineales.

Al final de la unidad, se espera que el

estudiante:

1. Comprenda las principales
caracteristicas de los sistemas no

lineales.

2. Analice sistemas no lineales
empleando métodos
aproximados.

3. Analice sistemas no lineales

empleando métodos exactos.

[2] Caps.1a3
[3]Caps.1a3
[4] Caps.1a4

Esquemas Basicos de Control No Lineal

Elementos de geometria diferencial y
transformacién de coordenadas.
Linealizaciéon exacta de sistemas no
lineales monovariables.

Linealizaciéon exacta de sistemas no
lineales multivariables.

Al final de la unidad, se espera que el

estudiante:

1. Disefie y analice esquemas de
control para sistemas no lineales
basadas en realimentacion de
estado y transformacién de
coordenadas.

2. Disefie y analice estrategias de
control mediante linealizacién
exacta para sistemas SISO vy
MIMO

[1] Caps. 4 a7
[2] Caps.9a 11
[4] Caps. 12,13

Esquemas Avanzados de Control No Lineal

1.
2.
3.

Control por modos deslizantes.
Control basado en pasividad.
Control por moldeo de energia.

Al final de la unidad, se espera que el

estudiante:

1. Disefle y analice esquemas de
control para sistemas no lineales
empleando modos deslizantes.

2. Disefie y analice estrategias de
control no lineal basadas en
pasividad.

3. Disefie y analice estrategias de
control para plantas no lineales
basadas en moldeo de energia.

[3] Caps. 5,7
[4] Cap. 6,14
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