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Experiencia 1, Ipto.

Esta experiencia trata de verificar el ptimo funcionamiento del sensor de fuerzas y la tarjeta de adquisicion,
tanto como de obtener los valores aproximados de voltajes que entrega el sensor de fuerza cuando el gancho
apunta hacia arriba y hacia abajo.

Valores razonables son 2,61 4+0,01V cuando se encuentra hacia arriba, y 2,53 4+0,01V cuando se encuentra
hacia abajo. Consideré que dichos valores no superaran el 5% de error, de lo contrario, hay descuento en
puntaje. También desconté por la falta de unidades de las mediciones de voltaje.

Experiencia 2, Ipto.

En esta experiencia se debe escoger un rango en el cual el sensor de fuerzas debera trabajar, y explicar
dicha eleccién. Para escoger el rango, es necesario primero conocer aproximadamente cual serd la tension.
Las medidas eran del orden de los 10N por lo que es razonable utilizar el rango de £10N, pues este rango
nos otorgara precision en nuestras medidas. Veanlo como un "zoom", el sensor entenderd que debe observar
dentro de cierto rango; Si le decimos al sensor que mida en un rango mucho mas amplio, es decir, sin zoom,
le costara ver con claridad algo que estd mas alejado.

Por otro lado, es necesario evitar el acoplamiento, que se produce al escoger rangos menores a los valores
que se esperan medir. Por ejemplo, si las medidas de las tensiones hubieran sido del orden de los 25N a pesar
que se encuentra mas cerca del rango de +10/N debe escogerse el rango de 50N, pues de lo contrario, se
producird acomplamiento.

Experiencia 3, Ipto.

En esta parte del laboratorio, muchos no pusieron las unidades de medidas de los promedios y las desvia-
ciones estandar.
Otra razén por la que desconté puntaje fue por no poner titulo a los histogramas, asi como no especificar lo
que representan los ejes coordenados.
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Conclusiones, 3ptos.

Las conclusiones son lo mas relevante de un informe, por lo que di la mitad del puntaje total solo a esta parte.

Siempre en las conclusiones es importante mencionar el hecho que las mediciones no son 100 % exactas, y
esto se debe a los distintos tipos de errores que puedan existir. En este laboratorio podemos distinguir errores
aleatorios, como el movimiento de las mesas o imperfecciones en los hilos, asi como errores sistematicos,
como la calibracién del sensor de fuerzas.

Una de las conclusiones mds importantes se obtiene a partir de los histogramas. Comprender el hecho de
como afecta la cantidad de datos medidos con la suavidad del histograma y cuanto éste se parezca a una

distribucién normal (Gaussiana).

Otra de las razones por las que di puntaje, fue por especificar y tener en consideracién cualquier situacién
anémala en sus medidas y/o histogramas, y determinar posibles causas de dichos comportamientos.

Algo importante: en las conclusiones no van los resultados, sino, mas bien un andlisis de estos, e infor-
macién que estos nos puedan otorgar tal que nosotros seamos capaces de obtener de forma deductiva.

Por dltimo, no caigan en redundancias ni extensiones innecesarias. Menos es mas.



