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P1. Considere f : R3 → R2 la función tal que

f(

 x
y
z

) =

[
x + 2y
z − 4x

]

1. Demostrar que f es una función lineal y encontrar su matriz representante.

2. Indicar la dimensión del Kerf y una base del mismo.

3. Encuentre una base de Imf .

4. ¿Es f inyectiva? ¿Epiyectiva?

P2. Sea U un espacio vectorial de dimensión n. Sean V,W s.e.v. de U tal que

V ∩W = {0}

DimV + DimW = n

Demostrar que V ⊕W = U

P3. Sea Pn(X) el espacio vectorial de los polinomios con grado menor o igual a n con coeficientes reales.
Demuestre que Pn(X) es isomorfo a Rn+1.

P4. Sea m = 2n con n > 0 y considere el conjunto Pm(X) de los polinomios de grado menor o igual a m con
coeficientes reales. Se define el conjunto

V = {p(x) ∈ Pm(X) : ∀i ∈ {0, ...,m}, ai = am−i}

1. Probar que V es un subespacio vectorial de Pm(X) sobre los reales.

2. Encontrar una base de V y deduzca que su dimensión es n + 1.

3. Probar que Pm(X) = V ⊕ Pn−1(X).
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