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i Qué es una serie de tiempo?

@ Una serie tiempo es una secuencia de observaciones, medidas en
determinados momentos del tiempo y ordenados cronolégicamente.

@ Usualmente se denotan por Yy coni=1,2,..., T

@ Existen dos tipos de series

@ Serie estacionaria
@ Serie no estacionaria
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Estacionalidad

@ Una serie es estacionaria cuando es estable a lo largo del tiempo, es
decir, cuando la media y varianza son constantes en el tiempo. Esto
se refleja graficamente en que los valores de la serie tienden a oscilar
alrededor de una media constante y la variabilidad con respecto a esa
media también permanece constante en el tiempo.

@ Una serie es débilmente estacionaria si:

@ E(Y:) es independiente de t
@ V(Y;) es independiente de t
Q Cov(Yi, Yek) =

o [E, Vy Cov permanecen iguales sin importar el momento en que se

midan (invariantes en el tiempo)
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Periodo




Ruido Blanco

@ Es un caso particular de proceso estacionario

o {;} es un ruido blanco y lo denotamos &; ~ WN(o?) si
e E(ﬁt) - O
e V(€t) = 0'2
Q Cov(et,es) =0,Vt#s
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Funcidén de autocorrelacion

@ Busca medir la dependencia del valor de la serie en un determinado
instante, respecto a un instante anterior

~ Cov(Y}, Yik)
Pk SD(Y})SD(Yj )
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Procesos autoregresivos

@ Los modelos autoregresivos se basan en la idea de que el valor actual
de la serie, Y%, puede explicarse en funcién de p valores pasados Y;_1,
Yi—2, .... Yi_p. Donde p determina el niimero de rezagos necesarios
para pronosticar el valor actual

Ye=p+mYio1+7Yeo+ -+ Yiptet
e Usualmente, asumimos que &, ~ WN(o?)
e AR(1): Yi=p+7Yio1+er
© AR(2): Yi=p+mnYe1+ 72 Y2+ ¢t
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Procesos de media mduvil

@ Los modelos de media mévil se basan en la idea que el valor de la
serie actual , Y%, estd determinado por una funcién autoregresiva de
errores. Esto es, un modelo MA(q) se escribe como

Ye =p+er+me—1+YEt2+ -+ VgEt—q

e MA(1): Yi=p+et +mee1
e MA(2): Yy =p+er+718t-1+ 12ct—2
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Férmulas utiles

o
. 1
° Fr=1+r+rP+r4+...=
; tr+r4rt+ —
@ Sea L operador de rezagos y W, Y; procesos estocdsticos, luego
(1] Lyt = Yt—l
(2] Lk Yi= Yi_x

e Lk(aYt + bWt) = ayt_k + bWt—k
@ LGN: Sea {X;} sucesién de variables aleatorias i.i.d, luego

X2 ()
@ CMT: Si g es una funcién continua, y X LN u, luego
g(X) = g(n)
o Slutsky: Si X SN peyY SN v, entonces
Xy -2 wy
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