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Parámetros
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Modelo de línea de transmisión
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Parámetros ABCD
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𝛾 = (𝑅′ + 𝑗𝜔𝐿′)(𝐺′ + 𝑗𝜔𝐶′)

𝛾 = 𝛼 + 𝑗𝛽



Modelo pi
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Aproximación línea corta
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Carta operación

   
2 2 22 2

cos sin r tr r
r r

V VV A V A
P Q

B B B
   

     
          

    


