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PROGRAMA DE CURSO

EL 4003 Sefnales y Sistemas Il

Signals and Systems I

6 | 10 | 35 | 15 | 50 |
|

MA3403 Probabilidades y Estadisticas | Obligatorio
EL3005 Seriales y Sistemas |

Al final del semestre se espera que el estudiante demuestre que:

Modela matematicamente un sistema y determina el alcance, limitaciones y
propiedades del modelo. Estima los parametros a partir de las estadisticas de
entrada y salida aleatorias.

La metodologia de trabajo sera La evaluacidbn permitra que los
activo-participativa, en donde se estudiantes demuestren los resultados
desarrollaran: de aprendizaje alcanzadas en los
¢ Catedras expositivas. distintos momentos del proceso de
e Laboratorios. ensefianza, siendo éstos:
e Sesiones demostrativas. e Controles.
e Tareas. e Laboratorios.
e Tareas.
El examen dara cuenta del resultado
de aprendizaje del curso.
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Unidades Tematicas

Analisis

la teoria de

Fundamentos de

sistemas

Fundamentos de modelacion
de sistemas. Clases de modelos.
Analogias

Métodos de modelacion

fenomenoldégica y empirica en
ambiente deterministico y
estocastico

Linealizacion de sistemas
Modelacién en variable de
estado y su relacibn con
modelos de entrada-salida.
Formas candnicas

Respuesta de modelos de
entrada-salida y estado-salidal
en tiempo continuo y discreto
Principios de estabiidad de
sistemas lineales y no lineales

Modelacion de Sistemas

Al final de la unidad, se espera
gue el estudiante

1. Conozca las propiedades
fundamentales de los
sistemas

2. Determine un modelo

adecuado para un sistema
dado

3. Aproxime linealmente un
sistema

4. Maneje las propiedades de
un sistema utilizando

variables de estado

6 Semanas

[1] Cap. 1, 7-
12
[7] Cap. 1-4
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Teoria de Deteccion

Espacios de Hilbert y esperanza
condicional

Test de Hipdtesis. Neyman-
Pearson
Detector de maxima

verosimilitud (ML), detector de
maximo a posteriori (MAP)
Analisis de Componentes
Principales (PCA)

Medidas de desemperio.
Aplicaciones: radar,
reconocimiento de patrones,
detecciébn de cambios de
modelo, filtro calzador

Al final de la unidad, se espera
gue el estudiante
1. Plantee un problema de

detecciéon y evalle su
desempefio
2. Resuelva la deteccion de

entradas relevantes
modelo de sistema

3. Conozca las aplicaciones
mas importantes de sistemas
de deteccion

a un

4 Semanas

[2] Cap. 2-4
[5] Vol |
[4] Cap. 3
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Estimacion e ldentificacion

Minimos
minimos

cuadrados (LS) vy
cuadrados recursivo
(RLS). Descomposicion en
valores singulares (SvD).
Proyeccion a estructuras
latentes (PLS)
Principios

estimacion:

estadisticos de

estadisticas
suficientes, estimadores
sesgados e insesgados,
estimador de media cuadratica
(MS), estimadores Bayesianos
Fitrado adaptivo de sefales
Filtro de Kalman

Identificacion de sistemas.
Estimacion de parametros en
modelos con estructura

conocida. Determinacién de
estructuras de modelos de
sistemas dindmicos

Al final de la unidad, se espera
que el estudiante

1.

Ajuste los parametros de un
modelo segun criterios
deterministicos

Estime los parametros de un
modelo a partir de
estadisticas de entradas y
salidas aleatorias

Estime la salida de un
modelo a partir de entradas
aleatorias

5 Semanas

[3] Cap.1-8,

15-16
[4] Cap. 2-4
[5] Vol i
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