
Automodelamiento Robots Deformables
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Trabajo de Título y Tesis de Magister
Se ofrecen trabajos de titulación y tesis de magister en robótica y temas relacionados

Laboratorio de Robótica DIMEC

Construcción de Robots

Fabricación Digital Robots de Rescate Satélites / Cohetes

Robots Voladores Alas Deformables Materia Programable

En el nuevo laboratorio de robótica del DIMEC exploramos diversos temas relacionados con la síntesis,

construcción y generación automática de máquinas inteligentes. También estamos interesados en nuevas

aplicaciones de robótica para explotar fuentes de energía renovable. Los temas de investigación cuentan

con distintas fuentes de financiamiento (Fondecyt, ANR-CONICYT, etc).

Contacto:

Prof. Juan Cristóbal Zagal

{jczagal@ing.uchile.cl}, t:9784545, of 504 torre central (DIMEC)

Wiki Laboratorio (visible desde la Facultad):

http://172.17.81.210/mediawiki-1.17.0


