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Al termino del curso del estudiante demuestra que:

Maneja el andlisis cinematico y el andlisis dinamico de mecanismos planos y

espaciales.

La estrategia metodoldgica que se
desarrollara en este curso es activo-
participativa en donde se incluye la:

Clase expositiva
Clase auxiliar
Ejercicios
Tareas

La propuesta de evaluacién es de
proceso, en donde el estudiante debera
demostrar sus competencias en las
siguientes instancias:

e 6 Ejercicios
4 Tareas
3 Controles
1 Examen
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Unidades Tematicas

Conceptos basicos

1. Mecanismos. El estudiante demuestra que: 2]
2. Pares y cadenas | 1. Aplica los principios basicos

cinematicas. Movilidad. de la cinematica y la
3. Posicién. dinamica de cuerpos solidos.
4. Velocidad.
5. Aceleracion.
6. Fuerzas y momentos

dindmicos.

Cinematica de Mecanismos articulados 4 semanas

1. Andlisis  cinematico  de |El estudiante demuestra que: [1,3,4]
mecanismos  planos  por | 1. Aplica diversas metodologias
métodos vectoriales. analiticas y numéricas, a la

2. Andlisis cinematico de descripcion del
mecanismos espaciales por comportamiento cinematico
métodos matriciales. Analisis de mecanismos planos y
cinematico por métodos espaciales.

NUMEricos.

Mecanismos de Contacto Directo 4 semanas

1. Teorema de  Aronhold- | El estudiante demuestra que:
Kennedy de los tres centros. |1. Analiza mediante teoremas [1,4]
Mecanismo equivalente de | generales el comportamiento
cuatro barras. Analisis | cinematico de algunos

cinematico y disefio | mecanismos bésicos de
geométrico de levas. Perfiles | contacto directo.
conjugados.

2. Anadlisis cinematico y disefo
de engranajes: rectos vy
helicoidales.
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Dinamica de Maquinas 2 semanas

. Analisis dinamico por | El estudiante demuestra que: [1]
Principio de D’Alembert. | 1. Aplica las metodologias
Andlisis dinamico por basicas para el andlisis
Principio de trabajos dinamico de maquinas.
virtuales.

2. Curvas de torque. Volantes.

Equilibrado.

Dinédmica de Mecanismos articulados: Aplicacion a 3 semanas
manipuladores robéticas

1. Analisis dindmico Newtoniano. | El estudiante demuestra que:

2. Andlisis dinamico | 1. Analiza la dinamica de [5]
Lagrangeano. mecanismos articulados.
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