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� Composición de una cadena de medición:

� Etapa transductora. Sensores o transductores de 
vibraciones
� Sensibilidad de un sensor = señal eléctrica de salida del 

sensor/ magnitud física de entrada
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� Sensor de desplazamiento relativo sin contacto :
� Corrientes parásitas o de Foucault o "eddy current“
� El sistema está compuesto por:

� El sensor propiamente o sonda
� Un oscilador demodulador

Un cable de extensión que une el sensor y el oscilador � Un cable de extensión que une el sensor y el oscilador 
demodulador

� Una fuente de poder

� Es un sensor de medición permanente.
� El oscilador demodulador le proporciona al sensor un 

voltaje alterno de alta frecuencia (típicamente 1.5 M Hz).
� Produce un campo magnético variable proporcional a la 

distancia.



Resumen clase anterior

� Sensor de desplazamiento relativo sin contacto :



Resumen clase anterior
� Sensor de desplazamiento relativo sin contacto :

� Señales parásitos o "run-out"



Resumen clase anterior
� Sensor de desplazamiento relativo sin contacto :

� Señales parásitos o "run-out“:
� Cuando la máquina funciona a giro lento, se supone que 

las fuerzas dinámicas que actúan sobre ella son 
despreciables y por lo tanto, la máquina no debería vibrar. 
De aquí, que las vibraciones registradas a giro lento, se 
consideran provenientes del run-out
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� Sensor de desplazamiento relativo sin contacto :

� Aplicaciones:



Resumen clase anterior
� SENSOR DE VELOCIDAD SÍSMICO:

� Este sensor es autogenerador de la vibración.
� Genera una señal de baja impedancia
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� Sensor de aceleración o acelerómetro:

� Es el sensor más usado.
� Utiliza las propiedades piezoeléctricas de ciertos 

materiales cerámicos como el cuarzo: distribución 
asimétrica de carga interna que al aplicar una 
fuerza en la dirección de su polarización se genera fuerza en la dirección de su polarización se genera 
una carga eléctrica entre sus superficies.

� Modo compresión y modo corte
� Cuando el acelerómetro se somete a vibraciones, 

la masa M ejerce fuerzas de inercia, M x a ,sobre el 
material piezoeléctrico, el que genera cargas 
eléctricas proporcionales a la aceleración y a la 
masa M
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� Sensor de aceleración o acelerómetro

� Es un sensor autogenerador de su señal, pero la 
señal de salida tiene una impedancia muy alta y de 
muy bajo valor. No es adecuada para utilizarla 
directamente con los instrumentos usados en la 
medición. Es necesario bajarle su impedancia y 
transformar la señal de carga (coulomb) a transformar la señal de carga (coulomb) a 
voltaje(volt) a través de un pre-amplificador
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� Formas de montar el sensor:
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