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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:

Componentes del modelo dinamico elemental
0 Masa, m (concentrada en un bloque rigido).
0 Propiedades elasticas, k (resorte sin masa).

0 Disipacion de energia o0 amortiguamiento, ¢ (supuesto
VISCOSO0)

0 Fuente de excitacion:
f(t), fuerzas y/o momento
xb(t), movimiento de la base.
Vibraciones libres ( f(t)=0)
2 Vibraciones libres y no amortiguadas ( f(t)=0y ¢c=0)

mx+ kx = () x(0) =xq i(0) = x,



Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:
= Vibraciones libres ( f(t)=0)
2 Vibraciones libres y no amortiguadas ( f(t)=0y c=0)
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:

Movimiento armonico simple: Movimiento de una
masa m unida a un resorte de rigidez k
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:
= Vibraciones libres amortiguadas

mi+ci+ky =0 x(0)=x  %(0) =5,
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x(t)=e senm,t +x,cos0,t
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Ay = @,A1- ._fl = frecuencia natural de vibrar amortiguada
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:
Vibraciones libres amortiguadas

mi+ci+ky =0 x(0)=x  %(0) =5,
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:
Vibraciones libres amortiguadas

mi+ci+ky =0 x(0)=x  %(0) =5,
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un gradé de libertad:

Estabilidad de un sistema

0 Lasraices de la ecuacion caracteristica tengan partes
reales negativas

2 Movimiento inestable cuando k y/o ¢ son negativos
(fuerzas no se oponen al movimiento, sino que lo ayudan)
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:

= Vibraciones Forzadas
0 Vibraciones forzadas con excitacion armoénica

mx +cx + kx = Fpsin (2t
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:

= Vibraciones Forzadas
0 Vibraciones forzadas con excitacion armoénica

mx +cx + kx = Fpsin (2t
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:

= Vibraciones Forzadas
0 Vibraciones forzadas con excitacion armoénica

x(H) = de ' sen(ot+ 9, )+ X sen(Qr —¢)
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Resumen clase anterior

o Sistemas de un grado de libertad:

Vibraciones Forzadas
0 Vibraciones forzadas con excitacion armoénica
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