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Un medio sujeto a fuerzas externas en el origen de un sistema (x,y). Los desplazamientos
inducidos en el cuerpo vienen dados por:
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(a) Definir las expresiones para los componentes de deformacién

Exx - dx

drl1 ,xy
o=~ G2+ )|
110 xy
eox = 56|32 (7 + &)
1 6( Xy )
Exx = ZG dx \x2 + y2
1 [y(x? +y2)—xyZX]

T T aZ+y2)

yr? —2x%y
T TG ot
1[ y 2x%y
TE T e T
du,,
Ty

a (1 [y?
Eyy = === E——(3—4U)lnr+(]2

ay r?
— (B —-4v)inx? +y? + Cz]}

1 (d
fyy =7 26 |9y

x2+y
1 [2y(x?2+vy?)—y?2y (B-4v) 1 5
= - 72

WITG[ Wy G2 T

12y 2y3 (B-4v)y
&y =750 r_z_ P r2

10 2y
&y = =50\~ 2(2—(3 4v))]




1 2y3 y
TG _r_4+r_2(—1+4v)]
1 2_‘y3 y

auy aux
Yy = 7 (W + W)

du, 9 (1 [y
I = axlzc |z~ G- A+ G

ou

1(0
Y
— 4 2
Ox ZG{ay[x2+y e U)lnm+cz]}

5" [ e —B-4) (x +y?)72z zx]
ax (xZ + yZ)Z \/iz

auy 2xy (3 4U)

Ox 2G| A ]

0 a1
%;_ay 26 (xy+C1)]

ou 1710 X
et )
dy  2Gloy \x? + y?

ouy 1 [x(x*+y*)—xy-2y
dy 26 (x2 + y2)?

ou, 1 2 2xy?
W=E(__ 4 >
Ju, 1 2xy?

W__G<__ o >

auy aux 1 4xy2 x (3 _ 4U) ]
ox — S, X

0x " dy - E B r4 72
auy + aux _ 1 4xy
0x ay T 26 o

-1 —Zv)—]

4-xy

+(1-2v) —]

Yy =3¢



(b) Verificar que la solucidn cumple las ecuaciones de compatibilidad
Las ecuaciones de compatibilidad son las siguientes:
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Cada una de las anteriores ecuaciones con sus respectivas combinaciones. En este caso solamente
se debe verificar la primera ecuacién antes escrita.
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(c) Determinar una expresién para los esfuerzos en el caso isétropo

Los esfuerzos se pueden determinar con la siguiente ecuacién:
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De lo anterior y reemplazando los valores, se obtienen las siguientes expresiones para los

esfuerzos:
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