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Problema 1

Responder las siguientes preguntas: 
a) ¿Cómo determina el algoritmo Simplex si el vértice actual es una solución 
óptima del problema? ¿Por qué? 
 
b) Si el vértice actual es óptimo, ¿Cómo se puede determinar a través del 
algoritmo si hay más de un óptimo? 
 
c) ¿Cómo determina el algoritmo Simplex si el problema es no acotado? 
 
d) Explique cómo el algoritmo Simplex asegura no salirse del espacio de 
soluciones  factibles al efectuar una iteración. 
 
e) Señale si el algoritmo Simplex asegura en cada iteración la máxima 
variación posible de la función objetivo. ¿Por qué? Si no lo asegura, explique 
cómo se podría lograr la máxima variación. 
 
f) ¿Cuando una solución es degenerada? 
 
g) ¿Puede suceder que en un PL de minimización exista algún costo 
reducido negativo, pero que en esa iteración del Simplex la función objetivo 
no pueda ser mejorada? 

Problema 2 
 
Considere el problema de minimización ct x en el poliedro P, pruebe lo 
siguiente:  
a) Una solución factible x es óptima ssi ct d ≥ 0, para toda dirección factible 
d en x. 
b) Una solución factible x es la única solución óptima ssi ct d > 0 para toda 
dirección factible d ≠ 0 en x. 
 
Problema 3 
 
Sea x una solución básica factible asociada con alguna matriz B, pruebe 
que:  
a) Si el costo reducido de todas las variables no básicas es positivo, 
entonces x es la única solución óptima. 
b) Si x es la única solución y es no degenerada, entonces el costo reducido 

de todas  las variables no básicas es positivo. 



Problema 1:





Problema 2






