
Sistemas de part́ıculas, centro de masas:
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Sistemas de part́ıculas:

Enerǵıa potencial gravitacional:

U =
∑

j

mjgyj = MgYj

Momentum de un sistema de part́ıculas:
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Sistemas de part́ıculas y Leyes de Newton:

Ecuación de movimiento de una part́ıcula:
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Ecuación de movimiento del centro de masas:∑
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Sistema de part́ıculas en rotación simple:

Enerǵıa cinética por rotación en torno a un eje fijo:
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Momento de inercia con respecto al eje de rotación:
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Estática de sólidos ŕıgidos:

Condiciones para que un sólido ŕıgido esté en reposo:

Fuerza exerna neta nula
Torque de fuerzas externas nulo
Velocidades y velocidades angulares iniciales nulas

Torques de fuerzas con respecto a un origen:

~τ = ~r × ~F
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Productos vectoriales (cruz), torque gravitacional:

Productos vectoriales:

~A× ~A = 0
~A× ~B = − ~B × ~A

~A× (λ~B) = λ ~A× ~B

| ~A× ~B| = | ~A|| ~B|| sin(A,B)|
~A× ( ~B + ~C) = ~A× ~B + ~A× ~C

~A× ~B = 0 (si ~A ‖ ~B)

Torque gravitacional:

~τG = ~RCM ×M~g
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