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ESTABILIDAD EN REDES ELECTRICAS
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Estabilidad de pequeña señal:

• Perturbaciones pequeñas

• Pueden analizarse mediante teoría de pequeña perturbación
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Estabilidad de pequeña señal
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Estabilidad de pequeña señal
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Estabilidad de pequeña señal
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Estabilidad de pequeña señal
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Estabilidad de pequeña señal
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Simulación Estabilidad de pequeña señal

Solución amortiguada 

Estable
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Simulación Estabilidad de pequeña señal
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Simulación Estabilidad de pequeña señal

Solución Críticamente 
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1er Método de Lyapunov
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