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Problema

Obtenga un controlador por sı́ntesis directa para un proceso con función de transferencia:

GP(s) =
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suponiendo que la trayectorı́a de lazo cerrado se escoge de primer orden con constante de tiempo τr. Muestre que la
función de transferencia de este controlador se puede escribir como:
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la que corresponde a un controlador PID más un filtro de primer orden, y que además se puede escribir como:
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que corresponde a un controlador PID comercial.


