Tarea 2 EL710 - Semestre Primavera 2009

Profesor: Javier Ruiz del Solar
Auxiliar: Mauricio Correa P.

Fecha de entrega: Lunes 24 de Agosto, 14:00
Lugar: Secretraia Tercer Piso Ingenieria Eléctrica

Calcular la cinematica directa de cada una de las 2 camaras de un robot Nao. Buscar informacion
técnica en WWW. En caso de ser necesario ir a laboratorio de roboética a realizar mediciones y
preguntas. Realizar todos los supuestos que estime convenientes y sean légicos.
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