Capitulo 2:
Sistemas de fuerzas

| ¢ Que es una fuerza?

m Una fuerza es una accion que produce un
cambio de velocidad en un cuerpo. Esta
definida por:

o Magnitud

o Direccion (linea de accion)
o Sentido

o Punto de aplicacion

Se representa por un vector en el espacio.




' Momento (de una fuerza)

m Accion que produce una rotacion en un
cuerpo.
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Esta definida por:
M =F-a
Se representa por un vector en el espacio.

\ Par de fuerzas

m Dos fuerzas coplanares, separadas a una
distancia d, que actuan en sentido opuesto
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Esta definida por: M = F-d




\ Resultante de un sistema de fuerzas

m Suma vectorial de todas las fuerzas del
sistema
o Caso 1: Sistema de fuerzas concurrentes

\ Resultante de un sistema de fuerzas

o Caso 2: Sistema de fuerzas no concurrentes
Se usa el principio de[Transmisibilidad
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| Sistema de fuerzas equivalentes

m Reducciéon de un sistema de fuerzas:
Determinacion de la resultante de un sistema
de fuerzas respecto a un punto.

m Se dice que dos sistemas de fuerzas son
equipolentes, o equivalentes, si ambos tienen
igual reduccion respecto al mismo punto.

| Diagrama de cuerpo libre

m Diagrama de la estructura o parte de ella en
gue se representan todas las acciones,
reacciones y esfuerzos internos que estan
actuando sobre ella.

o Acciones: efectos externos sobre la estructura

o Reacciones: fuerzas o momentos ejercidos por
los apoyos sobre la estructura.

o Esfuerzos internos: fuerzas y momentos que
aparecen al cortar una seccién de la estructura.
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