
MECÁNICA
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5.3.3. Ejemplos en la práctica . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 86

5.3.4. Un ejemplo sencillo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 87

5.4. Oscilador amortiguado . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 87

5.5. Oscilador forzado y amortiguado . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 89

5.6. Problemas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92

6. Fuerzas centrales y planetas 95

6.1. Barrera centrı́fuga y potencial efectivo U
�

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95

6.1.1. La noción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95

6.1.2. Ejemplo sencillo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 97

6.1.3. Orbitas circunferenciales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 98

6.1.4. Ecuación de Binet . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

6.2. Planetas y todo eso . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
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8.3.1. Ejemplo: Péndulo de N masas y su lı́mite al continuo . . . . . . . . . 129

8.3.2. Densidades de masa y el centro de masa . . . . . . . . . . . . . . . 131

8.3.3. Matriz de inercia . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 133
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