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REQUISITOS: ME-38AS       DH:(3-3-4) 

 
CARÁCTER  : Obligatorio para la carrera de Ingeniería Civil Mecánica 
 
OBJETIVOS : 
 

El alumno quedará capacitado para:  Realizar la representación gráfica completa 
de piezas para su fabricación, y de dibujos de conjuntos de máquinas sencillas, 
mecanismos, etc.  para el armado o montaje. Interpretar planos mecánicos, 
estructurales, arquitectónicos, de tuberías, topográficos, AUTOCAD, etc. 

 
CONTENIDOS: Hrs. de Clases: 
 
1. Introducción 2.0 
 
 Importancia del Dibujo de Ingeniería. Fundamentos: Geometría Plana y 

Geometría Descriptiva. 
 
2. Representación. 2.0 
 
 Proyección Ortogonal o Proyección Paralela:  Sistemas ISO-E e ISO-A. 

Perspectivas Técnicas: Isométrica, Dimétrica  y Caballera. 
 
3. Formatos, cuadros explicativos, escalas, escrituras y tipos de líneas 

empleadas. 
 

2.0 
 
4. Procesos para la fabricación de piezas de máquinas. 1.0 
 
5. Métodos para el dimensionamiento de las piezas. 1.0 
 
 Acotado normal.  Acotado especial: sistema por coordenadas cartesianas y 

polares. Acotado literal con tabla de valores. Cotas nominales y cotas 
toleradas. Cotas fuera de escala. Signos anexos al valor de la cota. 

 
6. Terminaciones Superficiales 2.0 
 
 Sistema antiguo y su simbología. Grados de rugosidad: sistema 

alfanumérico o sistema internacional. Sistema numérico en micrómetros y 
en micropulgadas. Instrumentos para controlar la rugosidad. Aplicaciones e 
interpretación de la simbología para los dos de rugosidad. 



 
7. Tolerancias para ajustes de piezas.  1.0 
 
 Anotación usando el sistema alfanumérico. Anotación haciendo uso del 

sistema numérico en milímetros y en pulgadas. Anotación empleando el 
sistema mixto. 

 
8. Tolerancias para cotas libres. Para longitudes. Para medidas angulares. 

Normas existentes. 
1.0 

 
9. Tolerancias de forma y de posición. Aplicaciones e interpretación de la 

simbología. Normas existentes. 
1.0 

 
10. Simbología para uniones soldadas. 3.0 
 
 Sistema A.W.S. Sistema ISO-A. Sistema ISO-E. Aplicaciones e 

interpretaciones. 
 
11. Simbología para Dibujo de Tuberías (Piping) 4.0 
 
 Planta y elevaciones de red de tuberías. Isométricas de red de tuberías. 
 
12. Representaciones Convencionales. 8.0 
 
 Piezas con hilos y pasadores cilíndricos y cónicos. Indicación de superficies 

planas. Indicación de piezas adyacentes. Indicación de posiciones extremas 
de una pieza. Representación de detalles ubicados delante del plano de 
corte. Representación de aristas primitivas o imaginarias. Media 
representación y un cuarto de representación. Representación simplificada 
de flanches. 

 
13. Representación de piezas en corte. 8.0 
 
 Corte total. Corte parcial. Medio corte (ex-1/4 de corte). Corte por 

diferentes planos, perpendiculares y angulares entre si. Corte rotado 
(seccional o girado) Corte desplazado. Acortamiento de piezas. Cortes 
especiales (nervios, masas, brazos y rayos). 

 
14. Representación de piezas plegadas o dobladas. 2.0 
 
 Cálculo del desarrollo y de la posición de líneas de doblez. Dibujo para 

piezas dobladas. Aplicaciones. 
 
15. Representación de ejes 3.0 
 
 Ejes lisos y escalonados. Chaveteros para ejes. chavetas y cuñas. Ejes 

estriados o nervados. 
 
16. Representación de poleas. 6.0 



 
 Poleas planas (sistema P-P). Poleas en V (sistema v-v), Para correas y 

cables. Sistema de poleas P-V. Chaveteros para poleas. 
 
17. Cojinetes. 4.0 
 
 Cojinetes de deslizamiento. Cojinetes de rodadura, clasificación general. 

Representación real y esquemática. 
 
18. Representación de engranajes. 
 

4.0 

 
 Clasificación de los engranajes según posición relativa de sus ejes. 

Representación acotado y tablas para anotación de valores para su 
fabricación. Cálculo de las dimensiones necesarias para su representación. 
Sistemas: Modular y Diametral Pitch. Representación esquemática 
(unilineal). 

 
19. Representación de levas. 2.0 
 
 Trazado y acotado de levas. Aplicaciones. 
 
20. Representación de resortes. 2.0 
 
 Diferentes tipos de resortes. Aplicaciones. 
 
 
ACTIVIDADES: 
 

En las clases de cátedra se expondrán los contenidos teóricos necesarios para lograr la 
representación completa de los diferentes elementos de máquinas. 
Las clases serán apoyadas con un adecuado material didáctico especialmente preparado, el 
cual estará constituido por una colección de piezas de máquinas impresas en transparencias 
para ser proyectadas y semana a semana clases de AutoCad.  En las clases auxiliares, se 
harán las aplicaciones de los temas que se hayan tratado en cátedra. 

 
EVALUACIÓN  : 
 

Se realizarán tres controles parciales, ejercicios, un trabajo semestral y el examen. 
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RESUMEN DE CONTENIDOS : 
 
 Representaciones, formatos, procesos de fabricación de piezas, métodos de 
dimensionamiento, terminaciones superficiales, tolerancias, simbología de soldadura, 
representaciones convencionales y en corte, cojinetes, engranajes y levas. 
 
 


