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a) Los polos del sistema serían: 
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Como hay un polo positivo => el sistema es inestable 

b) Controlador Proporcional  Gc=Kc 
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Identificando los términos: 
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Matriz de Routh  
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Condiciones de estabilidad: 

 

��� � ��� � 0 

�� � �� 

� · �� � 1 � 0 

� · �� � 1 



 

Controlador PD  Gc=Kc(1+ττττD) 
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Condiciones de estabilidad: 
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c) Offset frente a escalón unitario en el setpoint 
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