
 
Ganancia de Gp = 12,8. 

Ganancia de Gd = 3,8. 

Ganancia final = 16,6. 

 

Tiempo estado estacionario de Gd = 8 + 5*14,95 = 8274,5 < 90. 

Tiempo estado estacionario de Gp = 90 + 1 + 5*16,75 = 174,75 
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Reemplazando 
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El sistema es inmune a cualquier perturbación. 

 

Comportamiento dinámico de u’(t) 
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Mismo retardo para ambas partes del sistema. 

 

Pendiente de la parte negativa: -3,42/11,92 = -0,28 

Valor final parte negativa: -3,42 

 

Pendiente de la parte positiva: 0,25 

Valor final parte positiva: 3,8 

 

Valor final del sistema: 0,38 

 

Como el inicialmente la pendiente de la parte negativa es mayor que la positiva, la 

respuesta del sistema es negativa. Sin embargo, como la ganancia de la parte positiva es 

mayor que la negativa, el valor final del sistema es positivo. En conclusión se tiene 

respuesta inversa. 
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