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I1Q57A DINAMICA Y CONTROL DE PROCESOS

10 UD (4-2-4)

REQUISITOS: 1046A/1Q46B, 1Q53C,IQS5A/1Q55C.1054A),

OBJETIVOS:

Generales:

Entregar los conocimientos necesarios para modelar, analizar y controlar procesos
dindmicos.

Especificos:

a)

Profundizar las metodologias para desarrollar modelos dinamicos fenomenolégicos

de procesos.

b) Introducir técnicas empiricas de modelacion de sistemas dindmicos

c) Analizar sistemas dindmicos

d) Disefiar sistemas de control automatico utilizando técnicas clasicas

e) Disefiar sistemas de control automatico utilizando computadores digitales

Contenido Horas

1. Introduccién 3
Motivacion para el estudio de control automatico, conceptos bésicos en
control de procesos.

2. Modelacion dindmica de Procesos.

Balances de masa y energia no estacionarios. Linealizacion de sistemas. |9
Modelacion empirica de sistemas dindmicos lineales.

3. Control clasico 9
Analisis de sistemas dinamicos lineales. Estabilidad. Ajuste de
controladores realimentados. Otros modos de control

4. Control de Computadores 9
Conceptos fundamentales. Analisis de sistemas dindmicos discretos.

Disefio de algoritmos de control realimentado. Ajuste de controladores.
Disefio de algoritmos de control prealimentados.

Total 30
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ACTIVIDADES

El curso se desarrollarda mediante la exposicion oral de su contenido en clases (2
sesiones/semana). Se resolveran problemas en horas de ejercicios (1 sesion/se,ama). Se
resolvera, problemas en horas de ejercicios (1 sesion/semana). Se desarrollard un proyecto
de simulacién dinamica y control en grupo.

EVALUACION

Las materias tratadas en el curso seran evaluadas mediante dos controles y un examen final.
Las tareas o ejercicios seran evaluados semanalmente, y el proyecto sera evaluado al final
del semestre. La nota final corresponderd a la siguiente ponderacion: Controles (50%,
Ejercicios y tareas(25%), Proyecto (25%).
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RESUMEN DE CONTENIDOS:

Aplicacion de relaciones fundamentales al desarrollo de modelos dindmicos de procesos.
Modelacién empirica de sistemas dindamicos. Andlisis de sistemas dindmicos. Ajuste de
controladores realimentados convencionales. Disefio de algoritmo de control realimentado
y prealimentado digitales.




