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Sistemas newtonianos 

DCL de la figura: 

 

Para que la escalera se mantenga estática se requiere las condiciones de estática trasnacional y 

rotacional: 
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Haciendo sumatoria de fuerzas  con el eje de coordenadas como la figura se tiene: 
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De (1) se tiene que �� � ��    ��� 
De (2) se tiene que �� � ��� ���  ���� 
Luego haciendo sumatoria de torques con respecto al punto o, además suponiendo que la persona 

se ubica a una distancia x del punto o, se  tiene: 
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Descomponiendo las fuerzas se obtiene que: 
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De  (*) se tiene que: 
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Pero la condición de estática indica que �� %  &� en este caso buscamos el caso critico y además 

de (2) conocemos la normal luego remplazamos la fuerza del roce por �� � &��� ��� 
Así la ecuación de torque queda: 
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Despejando �, que es la distancia máxima a la que se podrá ubicar la persona, queda:   
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Ahora por trigonometría se obtiene la altura máxima a la que se ubica la persona: 
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Luego la altura máxima a la que se puede ubicar la persona es:  
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