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A. Objetivos

= Conocer el efecto de la geometria sobre el momento de inercia de un cuerpo.

= Verificar el principio de conservaciéon de la energia mecanica.

= |dentificar errores aleatorios y sistematicos en la medicién y/o en el célculo de la energia
cinética de rotacién.

C. Experiencias

1. Preliminares: [1 punto]
Montar el aparato y verificar el funcionamiento correcto de la cdmara web de acuerdo a
las instrucciones en el archivo Uso-CamaraWeb.pdf. Verifiquen el nimero de cuadros por
segundo que graba la cdmara, jcuan repetibles son las condiciones iniciales? Buscar una
posicién inicial donde la medida de la velocidad angular al pasar por la vertical se logre
con la mayor precisién posible.

Indique la posicién inicial escogida, incluya un diagrama:

Observaciones:




Otono 2008 Sistemas Newtonianos - Rotacién 2

2. Experiencia: Velocidad Angular de la Barra.

a) Velocidad Angular Medida: [1.5 puntos]
Sea z es la distancia desde el eje de rotacién a la cruceta. Para cada configuracién
de la cruceta (x) mida 5 veces la velocidad angular de la barra al pasar por la vertical
y llene la siguiente tabla:

X Wmedido <Wmed> Ow

rad/s rad/s rad/s rad/s rad/s rad/s rad/s

Observaciones:

b) Velocidad Angular Calculada [1.5 puntos]
Supongan que conocen la geometria del problema de forma exacta. Calcule la posicién
del centro de masa medida desde el eje de rotacién y el momento de inercia c/r al
mismo eje para cada configuracién de la T. Llene la siguiente tabla, liste las unidades
de cada columna bajo el encabezado.

Leruceta Tom I o

Escriba la ecuacién que utilizard para determinar weqc:
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c) Comparacién de Velocidad Angular Medida y Calculada [1 punto]
En la tabla a continuacién repita los valores obtenidos para la velocidad angular
medida en funcién de x, y complete las columnas nuevas con w,q. y €l error absoluto
y porcentual de wy,cq en relacidén a wq.. Recuerde que todas las cantidades tienen

unidades.
T (Wimed) Ow Weale error-absoluto  error-porcentual
Observaciones:

Dibuje con Matlab en un mismo grafico la velocidad angular calculada en funcién
de & como una linea continua (comando plot); y la velocidad angular medida con
su error aleatorio como cruces con barras de error vertical (comando errorbar) en
funcién de .

Imprima y adjunte el grafico en el informe.

3. Conclusiones [1 punto]
Presente de manera concisa las conclusiones objetivas de la sesién en general, no debe
resumir otra vez todos los resultados, sélo aquellos mds importantes.
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