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e Sensibilidad al Contraste

Frec. Espacial
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Descomposicion campo receptivo

T = Rﬂ; +6 3= [HJUX}{&J

acromatica cromatica
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- Propiedades Temporales

e Frec. Critica de Fusion

e Funcion de Sensibilidad a la variacion de contraste temporal
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Senales 2-D

e Secuencia 2-D
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sen(2*m*x)

COS(2*1T*X) sen(10*n*x +4*pi*y)



f(x,y) = cos(10mx)*1

IFourier Transform

F(u,v) = 1/2 [§(u+5,0) + 8(u-5,0)]
Real [F(y,v)] Imaginary [F(u,v)]
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f(x,y) = sen(10xx)
IFourier Transform

F(u,v) =1i/2 [6(u+5,0) - d(u-5,0)]

Real [F(y,v)] Imaginary [F(u,v)]
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(x,) = sen(40x)

IFourier Transform

F(u,v) = i/2 [8(u+20,0) - 8(u-20,0)]
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Graussian Rayleigh Gamma




Uso de Umbrales

g(x,y):{lif f(x,y)>T

OIf f(x,y)<T


















Varios umbrales



™ histogr amadul

i
BT L
e iy .
e . O h
e e, )
T e
e | R
-
ur e el




2t Ogr Sma g




™ histogr amatg:

T histogr amatu







Compresion lineal de rango

T~ hi=togr amadul

T~ hi=stogr amadul



Compresion logaritmica de rango
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e Procesamiento de multiples imagenes
e operaciones logicas
e matematicas +-*/ (razon espectral i.r.)
e reduccion de ruido

e Composicion de Imagenes
e imagenes no relacionadas



Substraccion de Imagenes

e Deteccion de fallas — lineas de produccion
e Monitoreo de seguridad

e Substraccion de fondo — vasos sanguineos
e Deteccion de movimientos

e Registro de imagenes

e Procesamiento de multiples imagenes
e operaciones logicas
e matematicas +-*/
e reduccion de ruido




Magnificacion por replicacion




Magnificacion por interpolacion lineal




Submuestreo
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Ecualizacion de histogramas
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Operaciones Espaciales: Promediacion




Suavizado por promediacion




Suavizado con Gaussiana




Filtrado Gaussiano




Ruido Gaussiano (columnas) suavizado por
un filtro Gaussiano (filas)
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Filtrado Mediano

e Eliminacion de artefactos
e Ruido binario




Filtrado

Temporal




Diferencias

f(X+e, y) f(X, y))

af =f(x+1) - f(x)
X




Derivada Hacia Adelante




Diferencia Central




Operador de Prewitt




Operador de Sobel




Operador Isotropico




Operador Roberts




Sobel 3x3 y 5x5
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Gradient Operators (threshold)




Efecto del ruido en la deteccidn de bordes
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Solucién: suavizar y luego buscar maximo en 8%(/7, * )

Sigma = 50

Convolution

Differentiation
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Laplace Operators (zero crossing)
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5 x5 Laplacian kernel
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Laplaciano y cruces por cero
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Bordes obtenidos con un detector Laplaciano y cruces por cero
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(b)

LoG: 6=2, 6=4, y 6=6
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Operador LoG:
original

6=0.5

c=1.0




Estimation of
local variance

Zero-crossing
point?

Not an
edge point

ar(nq, ny)

2
2
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(ny, ny) > threshold

Not an
edge point




Bordes con Laplaciano
cruces por cero y umbral
en base a varianza local



sigma = 0.3
fﬁigmu = 1.0}
/ difference

L
o
1
_-I—'
g
&
ks
=




Laplacian filter of
bone scan (a)

Sharpened version of

bone scan achieved

by subtracting (a)

and (b) Sobel filter of bone
scan (a)




Result of applying a

power-law trans. to
Sharpened image (qg)

which is sum of (a)
and (f)

The product of (c)
and (e) which will be
used as a mask

Image (d) smoothed with
a 5*5 averaging filter



.
=

wuh




	Receptive fields as filters
	Uso de Umbrales
	Ruido Gaussiano (columnas) suavizado por un filtro Gaussiano (filas)
	Diferencias
	Teorema de la derivada de la convolución: 
	Laplaciano y cruces por cero

