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MODELOSDE CARGA

Comercial | Residencial Transporte
Calefaccion| Alre Electrodo-
acondicio-

nado

mésticos

Clase. Tipo general de carga por
actividad economica: Residencidl,
comercial. Industria, transporte

» Composicion de clase.
Comyposicion agregada de clase de
un alimentador o SS/EE.

«Componente. Componentes
fisicos: calentadores, tubos
fluorescentes, motores de
Induccion, etc.

«Comyposicion de carga.
Composicion agregada de
componentes de un alimentador o
SS/EE.



MODELOSDE CARGA

PMW T RPN Clase. Tipo general de carga por
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DESARROLLO DE UN MODELO DE CARGA

ENTRADAS MEDIDAS MODELO DE SALIDAS MEDIDAS
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(V(), f(t)) CARGA = (P(1), Q(t))
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’ practico
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PARAMETROS
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Dos Clases de M odelos:

1. Estaticos: P=P(Po,Qo,Vo, fo,V,f) Q=Q(Po,Qo,Vo, fo,V, f)
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M odelos estaticos. Se usan en Flujos de Potencia,
Estabilidad, Despacho, Predespacho, etc.

Corriente
PQ [ mpedancia Constante
§ Constante /
V, f /
PO! QO

PV, f) MW Carga J
Constante
Q(V, f) MVAR

M odel os basicos

V
M odelo Polinomial: Combinacioén lineal detresbasicos



M odelo Exponencial

Aire
Acondicionado

Cargador de
Bateria

Fluor escente

Fluor escente
Electronico

0.5

2.59

2.07

0.95-1.03

2.5

4.06

3.21

0.31-0.46



*Dependencia de la frecuencia

V

P = Po(v—oj(1+ af (f — fo))

i
Q=Q0(V j(1+af(f — fo))

Vo
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Source: IEEE Task Force on
L oad Representation for
Dynamic Performance, “Load
Representation for Dynamic
Performance Analysis’, IEEE
Transactions on Power
Systems, Vol. 8, No.2, May
1993, pp. 472-481.




Modelos Dinamicos de carga
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Tpa—PqLP:POo
ot

condicionesiniciales
P(t=t,) = KPo

K dacuentadel descenso inicial (primerafase)

T , €s la constante de tiempo de la carga que da cuenta del periodo
de recuperacion (segunda fase)

P_ son los valores de potencia en la carga cuando se alcanza €l
réegimen permanente (tercerafase).
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M odel os dindmicos por dispositivo

M otores de induccion
M otores sincronicos

*Efecto de los transformadores



Efecto de los transformadores con OLTC
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Efecto de los transformadores con OLTC
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Figure 18. Load Response (thin curves) and Model
' - Response (thick curves) to Fault Dip.
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Referencia: Van Cutsem, T. And Vournas, C., Voltage Stability of
Electric Power Systems, Kluwer Academic Publishers, 1998.
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Contenidos de la Tarea 1

1. Realice un andlisis estatico para usarlo como
referencia de sus estudios siguientes. Para ello,
considerando potencias de carga constantes (P,, Q)
obtenga el estado inicial del sistema.

Luego saque la linea y determine un nuevo estado
estacionario. Vea si es necesario ajustar el tap para
cumplir con las condiciones del problema.

Describa el comportamiento del sistema, mostrando
la variacion en el tiempo de los voltajes en las barras
1, 2 y 3, las transiciones del cambiador de tap y la
potencia reactiva entregada por el generador 1 y la
barra infinita. Suponga una frontera de tiempo de 500
segundos. Grafique en el tiempo sus resultados.



2. Repita el andlisis del punto anterior pero
utilice ahora un modelo de carga dinamico.

Tp@+P:POO
ot

y o / y o\ (t;tO)
P(t):PO(—j +P K—(—j e’

Vo




3. Suponga que se realiza una modificacion a los
pardmetros del OLTC de la siguiente forma
Caso A: (1,=2, 1,=1) y Caso B: (1,=40, 1,=20).

Para ambos casos obtenga la evolucion temporal de las
variables y comente la interaccion entre la accion del
OLTC, la dinamica de las cargas y la saturacion del
generador en la barra 1. Formule una conclusion acerca
del comportamiento del sistema en funcion de la razon
entre las constantes de tiempo de la carga y el OLTC

(Tp/71) y (Tp/7,).



