Condensacion Estatica:

Para aplicar la condensacion estatica es necesario separar los grados de libertad donde la fuerza
aplicada es no nula, q,, de los otros, q.. Suponiendo, por ahora que el vector H es un vector nulo,

Entonces, podemos particionar la matriz de rigidez considerando la misma separacioén de grados de

Qn — Knn K()n qn
O, K,o Kwl|9

De la segunda parte de la ecuacion matricial

{0} = {Qo} = [Kuo]{qn} + [Koo]{qo}

libertad

de donde
{Qo} = [Kool " [Knol{qs}

Reemplazando en la otra parte de la ecuacion matricial

{Qs} = ([Kun] + [Koo][Koo] " [Kno]){qs}

Por lo tanto, la matriz de rigidez condensada es

K = ([Kun] + [Koo][Koo]" [Kno])

Condensacion Geométrica:

Podemos expresar las condensaciones geométricas como una serie de ecuaciones que relacionan los

grados de libertad q;:

Giqi + Goqe + ... + Gingn= Hi i=1,...,r
En forma matricial
[Glrn{q}nxt = {H}mi
En seguida, podemos separar los grados de libertad independientes, q., de los que seran
subordinados, q., a través de las condensaciones geométricas. Suponiendo, por ahora que el vector

H es un vector nulo,

Entonces,

{9} = Gl "[Gel{qe} = {Mec} {qe}
A continuacion, podemos particionar la matriz de rigidez considerando la misma separacion de

grados de libertad
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Qe — Kee Kec qe
Qc Kce ch qg
De la segunda parte de la ecuacion matricial
{Qc} = [Keel{qe} + [Kee]{qe} = ([Kee {Tec} + [Kee]){qe}
de donde
[Kee] = ([Kee{Tec} + [Kee])
Sin embargo, la matriz [K..] no es simétrica, lo que complica la solucion del sistema de ecuaciones.

Para obtener una matriz simétrica consideremos las fuerzas adicionales generadas por Qe en los

grados de libertad independientes
{Qec} = {Mec} {Qc}

Entonces, las fuerzas totales efectivas en los grados de libertad independientes son

{Qc} = {Qc} + {Que}

Remplazando en esta ecuacion las ecuaciones anteriores

{Qe} = [Keel{qe} + {Tec} {Qc}

y sacando {Q.} de la primera parte de la ecuacion matricial
{Qe} = ([Keel{Tee} + [KeeDAqe} + {Tee} ([Keel {qe} + [Kee]{qc})
{Qc} = ([Kee{Tee} + [Kee] + {Fee} [Kee] {Mec} + [Kee]) g}
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