
Definición de potencial
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Definición:   Vb - Va = Diferencia de potencial entre a y b.

Vb - Va = Trabajo que se entrega a la carga unitaria

para que se mueva entre a y b.
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V(r) está indefinido por una constante.

Para definirlo: V(∞) = 0
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Ejemplo:  Potencial causado por una carga puntual q.
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Distribución de carga de volumen,

densidad de carga   ρ.
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Ej:  Encontrar el potencial causado por una carga distribuida 

uniformemente en la superficie de una esfera de radio R. 

(densidad de carga = σ)
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Deducir campo eléctrico:
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En un conductor, E = 0, para lo cual se desarrolla carga superficial.

Por lo tanto V = Const.  (equipotencial)
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Ley de Gauss   (o teor. de Gauss)
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1) Caso particular:  Superficie esférica con una carga puntual q en el centro.
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