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Controles de Lectura - Semestre 2007-2

Los Controles de Lectura se realizan durante los PRIMEROS 5 minutos de la catedra. Los
siguientes pertenecen al semestre primavera de 2007.

Secciones 1 y 5
Explique el significado de cada término de la ecuación de un oscilador amortiguado y
forzado

Mẍ = −kx− bẋ + Fo sin(ωt)

Nota: ẋ ≡ dx
dt ; ẍ ≡ d2x

dt2

Sección 2
De un ejemplo cotidiano de un oscilador mecánico forzado. En particular indique cuál
es la fuerza restitutiva y cuál es el origen del forzamiento.

Sección 3
Usando el algoritmo de Verlet, escriba la versión discreta de la ecuación

Mẍ = −kx− bẋ + Fo sin(ωt)

y despeje x(i + 1) en función de cantidades evaluadas en tiempos menores (i, i − 1,
etc).

Nota: ẋ ≡ dx
dt ; ẍ ≡ d2x

dt2

Sección 4
Explique de manera simple lo que representa cada término de la solución de la ecuación
de un oscilador amortiguado y forzado:

x(t) = Ae−t/2τ cos(Ωt + φo) +
Fo/M√

(ω2
o − ω2)2 +

(
ω
τ

)2
sin(ωt− δ),


