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Identificar la variable de entrada o magnitud independiente y las magnitudes dependi-
entes del mecanismo, y resolver analiticamente —mediante el método de coeficientes de velocidad—
la velocidad y aceleracion de las variables dependientes en funcién de la variable de entrada,
para el instante mostrado en la figura (guiarse por el dibujo y especificar suposiciones).

Resolver el problema anterior, para cualquier instante, mediante el desarrollo de una
rutina en MAPLE, y graficar las velocidades y aceleraciones de las variables independientes en
funcion de la variable de entrada.

Generar y animar el mecanismo en el programa “Working Model”.

La tarea es grupal. Los grupos de trabajo, de tres intergrantes cada uno, son lo siguientes:

(a) Cristébal Armstrong, Cristian Sdnchez, Kim Hauser.
(b) Ramén Bugueno, Rodrigo Moroni, Rodrigo Garcia.
(c) Francisco Espinoza, Luis Moroni, Javier Hurtado.

(d) Ismael Fernandez, Daniel Morales, Carole Irigoyen.

(b) wy =10 rpm, oy = 2 rad/s?
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(c) w1 =1,57rpm, ay = 1 rad/s (d) wi = 0,3 rpm, a; = 10 rad/s?



