DEPARTAMENTO DE INGENIERIA MECANICA

ME-36A CINEMATICA Y DINAMICA DE MECANISMOS

10 U.D.

REQUISITOS: FI-21B,MA33A DH: (3-2-4)
OBJETIVOS : El alumno quedard capacitado para hacer el andlisis cinemético y el analisis

dindmico de mecanismos planos y espaciales.

PROGRAMA :

L

Conceptos Basicos

Mecanismos. Pares y cadenas cinematica Movilidad. Posicién. Velocidad.
Aceleracion Fuerzas y momentos dindmicos

2 Mecanismos de Contacto Directo
Teorema de Aronhold-Kennedy de los tres centros Mecanismo equivalente
de cuatro barras. Anélisis cinematico y disefio geométrico de levas. Anélisis
cinematico y diseflo de engranajes: rectos, helicoidales y conicos rectos.

3 Cinematica de Mecanismos articulados
Andlisis cinematico de mecanismos planos por métodos vectoriales.
Andlisis cinematico de mecanismos espaciales métodos matriciales.
Anélisis cinematico por métodos numéricos.

4. Dinédmica de Mecanismos articulados
Anélisis dindamico Newtoniano. Anélisis dindmico Lagrangiano.

5. Dinémica de Maquinas
Curva de torque. Volantes. Equilibrado
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RESUMEN DE CONTENIDOS:

Mecanismos de contacto directo, cinematica de mecanismos articulados, dindmica de
mecanismos articulados, dindmica de maquinas.



