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tores:

Comenzamos por elegir un sistema de coordenadas cilindri-
cas con origen tal que la coordenada z sea nula en el fondo
del cilindro. Con esto el vector posicion inicialmente que-
da: ¥ = Rp + hk. La posicion, velocidad y aceleracién para
cualquier instante estda determinada entonces por los vec-

P=Rp+zk, U=RO0+ ik, @=—R6>p+ ROO+ ik

—cv, la normal N =

—Np, v el peso mg = —mgk. Reemplazando ¢ en la expresién para el roce viscoso,
las ecuaciones escalares de movimiento quedan:

p)  —mRO*=—N
0) mRO = —cRO — Integrable
12:) mz = —mg — ¢z — Integrable

Buscamos 7, (t) = #(t)k, que sale de integrar la ecuacién k):
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Para encontrar z(t) integramos 2(t):
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(b) Para calcular la velocidad angular, 6, integramos é)

(¢) La condicién a imponer para que dé sélo una vuelta (0 — 6; = 2m), suponiendo que

(h — o0), es que también el tiempo que demora en caer hasta el fondo del cilindro
serd infinito (¢ — 00). Asi, podemos integrar la ecuacién (x):
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