Problemas Propuestos, Control 3 PDI 2007

P1) Minimizar las siguientes FSM:
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P2) Deteminar todas las carreras criticas en la siguiente FSM:
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P3) Encontrar una asignacién libre de carmreras criticas para als siguientes FSMs.
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Fuente: Switching and Finite Automata Theory, Kohavi
Compilados por Javier Acuia.



