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u(t)= 4+d-sen(w-i)

Puntos de operacion

u=4

Luego

d(X,)
dt

AX2) _o 0= 2(x,, ~1)? —2%0+2*4
dt

4= (Xopl _1)2
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Linealizar

0
f(x,u) = _2 ﬂ{:l :3} + B}[u —4]

f(x,U) = 2X, B 2X,
U -8X + 242X, —2u—8| | —8x, —2x, +2u+16

3
En torno a Xop, :[ }

f(x,U) = 2X, B 2X,
0| -8x +8-2x, —2u—8| |-8x, —2x, +24

-1
En torno a Xop, = { 0 }

) 2 e

2X, 2X,
f(x,u) = =
8Xx, +8-2x,+2u—-8 8X, —2X, +8
(i)

Dado ugp=4

= 0 2
=X, -1 -2
Luego dado los puntos de operacion

S

Polos:

(a)o—z 2 -1 2

det{_S —2—1}: > det[_8 -2-1}: P = —1,/15i
(b)

det[ogﬂ“ _22_ J 9det{g _22}9 P, =-1++17 ,P, =—1-417

Luego



(a)Existe un punto de operacion estable 2 estabilidad local,
dependiente del parametro delta(coeficiente de amplitud de
la funcidon seno), y depende del punto de inicio o condicion
inicial.

(b) es inestable dado que la parte real del polo es mayor que
cero (se encuentra en el semi plano derecho).



