Matriz de Transformacion

Considerar el vectov = (v, W, V;) en R y los sistemas de referencia mostrados en la
figura.
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La transformacion de un vector de un sistema tbreamlcia a otro, no altera al vector
pero si a sus componentes.

V, =V-i’ :(vxi+vyj+vzk)-i’ =Vl vy jeit vk
V=V :(vxi +V, ] +vzk)- JEVd V) vk

vV, =V-K :(vxi +V, ] +vzk)-k’ =V,i-k +v,j-k+vk-k

En forma matricial se tiene
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Por otro lado, los vectores direccién “prima” puedexpresarse en funcion de los
vectores direccion “sin prima”. Entonces,

=t +t,] +tK
J =t +t,) +t.K
K =ty +1,,] +t..K

Introduciendo estas expresiones en la matriz desfisamacion, considerando qug, k
son vectores ortonormales, se cumple






