Flexo-compresion Biaxial

Ref. Nilson
(1999)
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Flexo-compresion Biaxial

Método Exactos
-Diagramas de interaccion biaxial
-Software

Métodos Aproximados

(requieren diagrama interaccion
uniaxial)

- Método del contorno de carga (curva
de falla a P, cte)

- Método de la carga inversa
(superficie de falla a ey:eX:O, e, =0,
e,~0)
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Ref. Manual de Célculo de Hormigén
Armado, Gerdau Aza (2006)




Flexo-compresion Biaxial

-Método de la carga inversa (Bresler)
superficie de falla a: ey:eX:O, e, =0, ey:O
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Flexo-compresion Biaxial

-Método de la carga inversa (Bresler)
-Vélido para P >0.1P,
e/e>0.20e/e>0.2

Puesto que los diagramas de interaccion estan estructurados en
términos de ¢P,, entonces
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P, = valor aproximado de la carga Ultima en flexion biaxial con
excentricidad e, y e,

P,y = carga Ultima en flexion con excentricidad e, (€,=0)

P.x = carga dltima en flexion con excentricidad e, (e,=0)

P, = carga dltima en compresion concentrica (e,=€,=0)

-El limite que define ACI 318, a$P,, solo se considera en el célculo

final de P, y no en los términos parciales (P,,,, Py, €tc)
fom o n nyo' "0




